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Zur Ermittlung von verkehrsrelevanten
Kennzahlen ist u.a. eine ldentifikation und
Verfolgung von Objekten notwendig. Haufig
treten hierbei Probleme auf, die die Erkennung Neuronales Netz (Wikipedia)

negativ beeinflussen. Zu nennen waren:
Verdeckung von Objekten, formverandernde Projektion der Objekte wahrend der
Bewegung und variable Licht- und Schattenverhaltnisse. Haufig wird versucht diesen
Problemen mit generischen Fahrzeug- und Beleuchtungsmodellen zu begegnen.

In dieser Diplomarbeit soll untersucht werden, inwiefern sich neuronale Netze
eigenen, um Verkehrsobjekte in Kamerabildern zuverlassig zu detektieren. Dazu
muss im ersten Schritt das Netzwerk mit Merkmalen von Objekten in verschiedenen
Positionen angelernt werden. Nun sollen die angelernten Objekte im Bild erkannt
werden und eine Positionsschéatzung erfolgen. Hierfir sind folgende Einzelschritte zu
implementieren:

Neuronales Netz definieren und erstellen

Geeigneten Merkmalsraum bestimmen (Kanten, Farben, Punkte, ...)
NN trainieren

Objekterkennung und Positionsschatzung im Bild- bzw. Objektraum
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