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Flisse in Netzwerken 125

Definition
@ Ein Netzwerk N = (V, E, s, t, c) besteht aus einem gerichteten

Graphen G = (V, E) mit einer Quelle s € V und einer Senke t € V
sowie einer Kapazitatsfunktion ¢c: V x V — N

@ Dabei muss jede Kante (u,v) € E eine Kapazitat c(u,v) > 0 und jede
Nichtkante (u, v) ¢ E muss die Kapazitat c(u, v) = 0 haben

Beispiel. Die folgende Abbildung zeigt ein Netzwerk N.
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Definition. Sei N = (V. E,s,t,c) ein Netzwerk.
@ Ein Fluss in N ist eine Funktion f : V x V — Z mit

of(u,v) < c(u,v), (Kapazitatsbedingung)
of (u,v) = —f(v,u), (Antisymmetrie)
o> ey f(u,v)=0firalle ue V\ {s,t} (Kontinuitat)

Der Fluss in den Knoten u ist f~(u) = X, ¢y max{0, f(v, u)}
Der Fluss aus v ist T (u) =3,y max{0, f(u,v)}
Die GréBe von fist |[f| = f1(s) — f(s) = X ,cv f(s, v)

Die Antisymmetrie impliziert, dass f(u, u) = 0 fir alle u € V gilt

Wir kénnen also annehmen, dass c(u, u) = 0 fir alle Knoten u € V gilt
und somit G = (V/, E) schlingenfrei ist
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